SENSORS & SYSTEMS

MICRO-EPSILON

Betriebsanleitung
Instruction Manual

optoNCDT1300

























Funktionsprinzip, Technische Daten

3.  Funktionsprinzip, Technische Daten
3.1 Kurzbeschreibung

Das optoNCDT1300 arbeitet nach dem Prinzip der op-
tischen Triangulation, d. h. ein sichtbarer Lichtpunkt
wird auf die Oberflache des Messobjektes projeziert.

Der diffuse Anteil der Reflexion dieses Lichtpunktes
wird von einer Empfangeroptik, die in einem bestimm-
ten Winkel zur optischen Achse des Laserstrahls an-
geordnet ist, abstandsabhéangig auf einem ortsauf-
|6senden Element (CCD-Zeile) abgebildet.

Der interne Controller bildet aus dem Zeilensignal den
Messwert. Durch eine interne Regelung ist der Sensor
in der Lage, gegen unterschiedliche Oberflachen zu
messen.

Die Leuchtdiode am Sensor signalisiert:

- Messobjekt im Messbereich

- Messobjekt auBerhalb des Messbereichs,
zu niedrige Reflexion

- Messbereichsmitte

optoNCDT1300

Grundabstand

Messbereich

MBA

NG

&

/ /| Strom-
/! ausgang
/] — amaA

/

/

/

— MBM — 12 mA

MBE — 20 mA

Spannungs-
ausgang !

1V

3V

5V

Analog-
ausgang

O

MICRO-EPSILON

MBA =
Messbereichsanfang

MBM =
Messbereichsmitte

MBE =
Messbereichsende

1) Nur in Verbindung
mit dem Kabel
PC1401-x/U

optoNCDT1300

Seite 9



Funktionsprinzip, Technische Daten

3.2 Technische Daten

Modell ILD1300- 20 50 100 200
Messbereich mm 20 50 100 200
Messbereichsanfang mm 30 45 50 60
Grundabstand (MBM) mm 40 70 100 160
Messbereichsende mm 50 95 150 260
um 40 100 200 400
Linearitat
% d.M. <+0,2
statisch, um 4 10 50 100
Auflosung
dynamisch, um 10 25 100 200
Messrate 500 Hz
Lichtfleckdurchmesser MBM, um 335 110 130 2200
Lichtquelle Halbleiterlaser 1 mW, 670 nm (rot)

Laserschutzklasse
Schutzgrad

MBA
MBM

Messbereichsanfang
Messbereichsmitte

Die angegebenen Daten gelten fUr eine

Klasse 2 nach DIN EN 60825-1
11.2001

IP 67

MBE = Messbereichsende
d.M. = des Messbereichs

matt weiBe, diffus reflektierende Oberflache (Referenz Keramik).
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